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Entwurf von Regelungen

• Theoretischer Entwurf
auf Basis eines Modells der Strecke

• Implementierung der 
Regelung auf der Ziel-Hardware

Rapid Control
Prototyping
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Rapid Control Prototyping
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Rapid Control Prototyping Produkte
Modellierung u.

Simulation Strecke

Code-
Generierung

Entwurf
Regler/Steuerung

Simulation des
geschl. Kreises
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Test des 
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Matlab/Simulink

dSpace-System Industrie-PC ECUs
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Bsp. Prozessanlage: Modell der Strecke
Modellierung u.

Simulation Strecke

Code-
Generierung

Entwurf
Regler/Steuerung

Simulation des
geschl. Kreises

Modellierung
Regler/Steuerung

Test des 
realen Systems

aus: Föllinger, Regelungstechnik
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Simulation der Strecke
Modellierung u.

Simulation Strecke

Code-
Generierung

Entwurf
Regler/Steuerung

Simulation des
geschl. Kreises

Modellierung
Regler/Steuerung

Test des 
realen Systems

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
0

0.5

1

1.5

2

2.5

3

3.5

Sprungantwort

Zeit in s

Tank 1

Tank 3



11.11.2009 www.tu-ilmenau.deProf. Ch. Ament

Reglerentwurf
Modellierung u.

Simulation Strecke
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z.B. mit Matlab:
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Geschlossener Regelkreis
Modellierung u.

Simulation Strecke
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Geschlossener Regelkreis
Modellierung u.

Simulation Strecke
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In EasyLab:
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Code-Generierung und Test
Modellierung u.

Simulation Strecke

Code-
Generierung

Entwurf
Regler/Steuerung

Simulation des
geschl. Kreises

Modellierung
Regler/Steuerung

Test des 
realen Systems

Controller

Strecke

Live-Debugging
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Funktionsbausteine in EasyLab
Signalverarbeitung: Regelung:
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Zusammenfassung

• Rapid Control Prototyping wird für kleine Mikrocontroller-Plattformen 
möglich

• Automatische Codegenerierung erhöht Zuverlässigkeit
• Regelentwurf ist plattformunabhängig 

Anwendungen in der universitären Ausbildung:
• Demonstration von Anwendungen „live“ in der Vorlesung möglich
• Für Praktika auch im PC-Pool einsetzbar
• Grundlage für Projektarbeiten (z.B. Bachelor-Arbeiten), in denen 

Einarbeitung (z.B. in C-Programmierung) vermieden werden kann 


