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Rapid Control Prototyping
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Rapid Control Prototyping Produkte
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Bsp. Prozessanlage: Modell der Strecke
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Simulation der Strecke
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Reglerentwurf
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Geschlossener Regelkreis
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Geschlossener Regelkrels
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Code-Generierung und Test
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Funktionsbausteine in EasylLab

Signalverarbeitung: Regelung:
= |[=3 Signalverarbeitung = L3 Industrielle Regler
= IC3 Grundlegende Funktionen ,H Totzonenregler

fix} Kubische Rationale Funktion = P-Regler
.+ Differenzierung % PD-Regler
B Halteglied % PI-Regler
-:[I Lineare Transformation PID-Regler
MH :_Emtlejﬁgram” E PID-Regler mit Anti-Windup
_E S:f::_;ﬁ; r ' Dreipunktregler
g Toleranzalarm 4% Zweipunktregler Hystereseschleife

Min] Trapezintegration

S Zweiwege-Signalschalter
=3 Filter

& Mittelwert

i Flankenerkenner

= Unterer Signalbegrenzer

M Glattung

—~ Oberer Signalbegrenzer
I.5) Flip-Flops
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Zusammenfassung

 Rapid Control Prototyping wird fur kleine Mikrocontroller-Plattformen
maoglich

« Automatische Codegenerierung erhoht Zuverlassigkeit

* Regelentwurf ist plattformunabhangig

Anwendungen in der universitaren Ausbildung:
« Demonstration von Anwendungen ,live* in der Vorlesung maoglich
« FUr Praktika auch im PC-Pool einsetzbar

» Grundlage fur Projektarbeiten (z.B. Bachelor-Arbeiten), in denen
Einarbeitung (z.B. in C-Programmierung) vermieden werden kann
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